
 الجمهورية الجزائرية الديمقراطية الشعبية

  رة التربية الوطنيةوزا

  2024: دورة                                                                      تجريبي امتحان بكالوريا 

يــــي رياضـــــتقن:ةـــــالشعب  

  د30سا و04: المدة                                         )كهربائيةهندسة(التكنولوجيا : اختبار في مادة

  23من  1 صفحة

:على المترشح أن یختار أحد الموضوعین التالیین  

الأول الموضوع  

علب بمنتوج صناعيلء لم نظام آلي   

   .ةصفح 11 :یحتوي هذا الموضوع على

  .8إلى الصفحة  1من الصفحة : العرض

  .9الصفحة : العمل المطلوب

 .11إلى الصفحة  10من الصفحة : وثائق الإجابة

  .دفتر الشروط

 .بصفة مستمرة وفي أقل وقت) سائل لزج(علب بمنتوج صناعي یهدف النظام إلى ملء : هدف التألیة .1

 :صف التشغیلو . 2

ثم  Bبعد نهایة التشغیل التحضیري ینطلق التشغیل الألي للنظام بسحب علبتین إلى الأسفل بواسطة الرافعة 

. MPP، لیتم تقدیمهما إلى مركز الملء عن طریق المحرك خطوة خطوة )1(نحو البساط  Aدفعهما بالرافعة 

بتصریفها إلى  M2لیقوم المحرك  D بواسطة الرافعة) 2(علب مملوءة یتم تحویلها إلى البساط  4وبعد تقدیم 

  ).خارج عن الدراسة(مركز الغلق 

  :توضیح حول أشغولة الخلط والملء

، c0إلى الیمین حتى إنضغاط الملتقط  M1ودوران محرك الخلاط  Cنطلق هذه الأشغولة بدخول ساق الرافعة ت

وهي المدة الكافیة لملء علبتین، ثم تخرج  ثواني 10لمدة في الدوران إلى الیمین  M1بعدها یستمر المحرك 

  .وبذلك تنتهي الأشغولة c1إلى الیسار حتى إنضغاط الملتقط  M1ویدور المحرك  Cساق الرافعة 

  : اتملاحظ

  .زج في الخزان غیر مقید بأشغولة الخلط والملءتحكم في مقاومة تسخین السائل اللال -

  .قناة بالعلب الفارغةتزوید ال علبة مملوءة ینطلق منبه صوتي لتنبیه العامل من أجل 12بعد تصریف  -
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 23من  2 صفحة

  .دون اختصاصوعامل  الصیانة الدوریةو لقیادة لمختص عامل تشغیل النظام وجود تطلب ی: الاستغلال. 3

  .حسب قوانین الأمن المعمول بها:الأمن. 4

  :نماط التشغیل والتوقفأ.5

زر ویضغط العامل على  Autoفي الوضعیة  Auto/Cy/Cyیتم اختیار نمط التشغیل الآلي بوضع المبدلة  -

 عند درجة الحرارةفتنطلق دورة الإنتاج إذا كانت كل المواد الأولیة متوفرة والسائل مسخن  Dcy انطلاق الدورة

، أو ینجز العمل التحضیري أولا في حالة عدم توفر ھذا الشرط، ثم تنطلق دورة )k=k1.k2.k4.θ(المطلوبة 

 .الإنتاج

النظام دورته ثم  یواصل  Arفیأو یضغط العامل على زر التوق Cy/Cy في حالة اختیار نمط التشغیل -

 .یتوقف

، أو عند حدوث خلل AUإذا شاهد العامل أي خطر على النظام یقوم بالضغط على زر التوقف الإستعجالي -

 .فإن النظام یتوقف مباشرة) الكشف بالمرحلات الحراریة(في أحد المحركین 

للتحضیر  Rea إعادة التسلیحبعد زوال الخلل وتحریر زر التوقف الإستعجالي یضغط العامل على زر  -

 .لإعادة التشغیل

المنفذ في الوضعیة  لوضع الجزء Init یضغط العامل على زر إعادة التهیئة متلئةبعد نزع العلب الغیر م -

  .یتوقف النظام في الحالة الإبتدائیة CI الإبتدائیة وبعد تحقق الشروط الإبتدائیة

  :التحلیل الوظیفي .6

 مخطط النشاط : الوظیفة الشاملةA-0 

 

 

 
 
 
 

W  :هوائیةو  طاقة كهربائیة.  

E  :الاستغلال تعلیمات .  

C :الإعدادات .  

R  :الضبط :(t1 , t2 , N , θ).  

 

املأ العلب بالمنتوج الصناعي

W E C R

علب فارغةعلب جاھزة

منتوج صناعي

عاملان نظام آلي

A-0تقاریر
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 23من  3 صفحة

  

 :جدول الاختیارات التكنولوجیة. 7

 الملتقطات المنفذات المتصدرة المنفذات الأشغولات

  الدفع

A : المفعول بسیطةرافعة.  

B :رافعة ثنائیة المفعول. 

dA : 2/3موزع أحادي الاستقرار   

  .~24Vتحكم كهروهوائي 

dB+,dB- : موزع ثنائي الاستقرار

 .~24Vتحكم كهروهوائي 2/5

a : الرافعة ملتقط وضعیة ساقA.  

b1, b0 : ساق وضعیة ملتقطي

  .Bالرافعة 

 .خ/خمحرك : Mpp التقدیم
  SN74LS198سجل إزاحة  

T1  :مؤجلة.  
t1 = 5s :مدة تقدیم علبتین. 

الخلط 

  والملء

C :رافعة ثنائیة المفعول.  

M1 :3~ لا تزامني محرك  

220/380V, 50Hz, 2P=4 
1.5Kw  ,  Cosφ=0.78  

1440tr/min  ,  76%  

 ، إقلاع مباشراتجاهین للدوران

  

dC+,dC- : موزع ثنائي الاستقرار

  .~24Vتحكم كهروهوائي 2/5

KMD  , KMG :انملامس 

  . 24V~ان كهرومغناطیسی

T2  :مؤجلة. 

c1, c0 : ساق وضعیة ملتقطي

 .Cالرافعة 

t2 = 10s: ملءال مدة. 

 تحویلال

D :رافعة ثنائیة المفعول. dD+,dD- : موزع ثنائي الاستقرار

  .حكم هوائيت 2/5
d1, d0 : ساق وضعیة ملتقطي

  .Dالرافعة 

k5 : وجود علب لكشف عن املتقط

  .مملوءة

  التصریف

M2 :3~ محرك لا تزامني  

220V/380V ,  50Hz 

، إقلاع للدوران اتجاه واحد

 .مباشر

KM2 :ملامس كهرومغناطیسي  
~24V. 

k6 : 4وجود لكشف عن املتقط 

  .للتصریفعلب 

cp :علب خلیة كهروضوئیة لعد ال

 .المصرفة

عناصر 

  القیادة

  والحمایة

Dcy :  ،  زر إنطلاق الدورةAr : التوقیفزر    ،Auto/Cy/Cy :مبدلة إختیار نمط التشغیل.  

init :ةــــــــزر التهیئ    ،AU:  التوقف الإستعجاليزر  .  

RT1 , RT2 :ات ثلاثیة الطور  ،  حمایة المحركتماسات المرحلات الحراریة لRéa :زر إعادة التسلیح.  

k1 , k2 :وجود علب في القناة ي الكشف عنملتقط. 

k3 , k4 :في الخزان مستویات السائل ي الكشف عنملتقط. 

 220/380 :شبكة التغذیةV   ,    50Hz 
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 23من  4 صفحة

  

  :المناولة الزمنیة. 8

F/GCI:(100)
F/GPN:(10,20,30,40,50)

200

201

AU.RT1.RT2. Rea

  متمن الأمنGS

AU+RT1+RT2

104

بدورة/تشغیل دورة

تشغیل آلي

100

X2 . X5-4

I/GPN: (2)(5-4)

Cy/Cy

Cy/Cy

CI

تشغیل تحضیري

Auto.Dcy.k

  متمن القیادة والتهیئةGCI

  متمن تنسیق الأشغولات GPN

2

1-2

نهایة التقدیم

=1

الدفع

3-2

1 3
4

4-2 5

5-4

الخلط والملء

التقدیم

التحویل

التصریف

=1

نهایة الدفع نهایة الخلط والملء نهایة التحویل

نهایة التصریف

4

dD-

42

X4.(X105 + X106).k5

X43

  التحویل" 4متمن الأشغولة"

d0

40

41

43

X4

dD+

d1

2 MPP

22

X2.(X105 + X106)

X22

  التقدیم" 2متمن الأشغولة"

T1

t1/21/5s

20

21

X2

101

102

103

105

106

107

Init

Ar

FC

مواصلة التشغیل

تهیئة آلیة للنظام

k
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 23من  5 صفحة

  

  :هیكلیةالمناولة ال. 9

 

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

en
cy

-ed
uc

ati
on

.co
m/ex

am
s

www.ency-education.com



 

 23من  6 صفحة

  

 :الانجازات التكنولوجیة. 10

 15+ مستقطبة بمولد واحدكل المضخمات العملیة مثالیة و  :تحكم في درجة حرارة السائلدارة الV 

  

  

  

  

  

 

 

  

  
  

 المحرك  يتحكم فدارة الMPP : 

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

+12V

+

-

+

-

+

+

-

-
S

R

KA
D

RB

T1

R
RxR2

R1

3kΩ 

1kΩ 
R3

RT

+24V

مقاومة التسخین

Q

V V1

V2

V
3
=

1
2

,1
8V

Aop1

Aop3

Aop4

Aop5

Rθ = 100Ω 
α = 0.4
RT= Rθ (1 + α.θ)

Q

Dz1

Dz2

+12V

1kΩ  1الشكل

8 4

7

6

2

1 5

3

R1

P

R2

+5V

C1

NE555
D

P/3

2P/3

Vs

X21

H

R1 = R2 = 5kΩ   ;  P = 15kΩ   ; C1 = 47µF

10nF

2الشكل 

X200

X104
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 23من  7 صفحة

+12V

Q

KA2

RB2
RB1

D1R1

Cp

R R

R

S

RAZ

T2

T3

+12V

KA1

1الطابق  2الطابق  3الطابق 

+5v

عداد 
لاتزامني 

N=12

X50

4الطابق 

R2

+12V

T1D

D2 T4

T5

RL

D3

D4

R3

R4

+12v

-12v

5الطابق 

3الشكل 

  

  علبة مصرفة 12كشف وعد دارة:  

  دارة المیكرومراقبPIC16F84A  للتحكم في المحركM1 :تحكم بدقة في المحرك للM1  ذو

 .الإتجاھین للدوران استعملنا التكنولوجیة المبرمجة بواسطة المیكرومراقب

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

 

22pF

osc2

osc1

Quartz
10MHz

M
C

L
R

VDD

+5V

+5V

VSS

RA2

RA4

P
IC

1
6

F
8
4

A

+12V

RB1

D1

T1 KMD

D2

T2 KMG

RB2

M
3~

L1 L2 L3

+5V

X31

X32

X33

RB0

RB3

RB5

R R R

R

+12V

24
V

~
24

V
~

KA1

KA2

3x380

1

22pF

Bp

4الشكل 

KMD
KMG

Q

RT1
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 23من  8 صفحة

  :الملحق. 11

  خصائص المقاحل: 1الوثیقة. 

β=100

β>2000

2N2222

BSS50

VCEmax=40V ICmax=800mA

VCEmax=30V ICmax=1A

VCESat=0.3V

VCESat=0.3V

Vbe=0.7V

Vbe=1.4V

  
  خصائص المرحلات الكهرومغناطیسیة: 2الوثیقة. 

900

450

900

VDC (A) توتر التغذیة (Ω) التیار الأقصى للتماس (mW) مقاومة الوشیعة  الاستطاعة الاسمیة

6

12

24

10

10

10

51

360

600

  
  الدارة المندمجة : 3الوثیقةSN74LS198. 

  

  المندمجةالدارة : 4الوثیقة PIC16F84A. 
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 23من  9 صفحة

  العمل المطلوب

 .1على وثیقة الإجابة A0أكمل مخطط النشاط  )1

  .من وجهة نظر جزء التحكم ''الخلط والملء'' 3أنشئ متمن الأشغولة  )2

 .X104و  X200ثم فسر الأوامر المرفقة بالمراحل  ،)GS،GCI،NGP(أرسم مخطط تدرج المتامن  )3

 على  Dللرافعة  مع ربط دارة التحكم والاستطاعة ''التحویل'' 4أكمل دارة المعقب الهوائي للأشغولة  )4

 .1وثیقة الإجابة

  .2على وثیقة الإجابة  GMMAأكمل شروط الإنتقال بین مستطیلات الحالة في دلیل  )5

 23 من 6 الصفحة( 1الشكل: دارة التحكم في درجة حرارة السائل(.  

 .V احسب قیمة التوتر )6

 .C°75و  C°70واحسب قیمتیه عند درجتي الحرارة  RTو  V1 ،R3بدلالة  V2أستخرج عبارة التوتر  )7

 .2للدارة على وثیقة الإجابة أكمل جدول التشغیل  )8

 ركدارة التحكم في المح MPP :23 من 6 الصفحة( 2الشكل.( 

  .VSلإشارة الخروج  Tثم احسب قیمة الدور  C1عین دارتي الشحن والتفریغ للمكثفة   )9

 .2على وثیقة الإجابة  )23 من 8 الصفحة( 3 والوثیقة 2أكمل ملأ جدول الإزاحة للسجل مستعینا بالشكل  )10

 .αثم استنتج الخطوة الزاویة  NP/trاحسب عدد خطوات المحرك في الدورة   )11

  23 من 7 الصفحة( 3الشكل: علبة مصرفة 12دارة كشف وعد.( 

 .حدد اسم ودور كل طابق من الطوابق الخمسة  )12

علما أن ،  KA1التیار المار في وشیعة المرحل  شدة احسب) 23من  8الصفحة ( 2و 1مستعینا بالوثیقة   )13

 .2N2222من النوع  T2المقحل 

 .2الإجابة أكمل المخطط المنطقي للعداد على وثیقة   )14

 .5في الطابق  D4و  D3حدد دور الثنائیتین   )15

  . Pumax=9wإذا كانت استطاعته المفیدة الأعظمیة  RLاحسب مقاومة المنبه الصوتي   )16

  دارة المیكرومراقبPIC16F84A للتحكم في المحرك M1 : 23 من 7 الصفحة( 4الشكل.(   

  .PIC16F84A في التسمیة Aو  Fالحرفین مدلول حدد  )17

  .bsf  PORTA,2  و  movwf  TRISB  و  movlw Ox29 :البرنامج التالیة فسر تعلیمات )18

 .M1 لمحركل g الإنزلاققیمة احسب   )19

 .المحركلهذا  Qaالإرتكاسیة و  Pa ات الممتصة الفعالةاحسب الاستطاع  )20

 .بطریقة جهازي الواطمترین Paتم قیاس الاستطاعة الفعالة الممتصة  -

 .التي یشیر إلیها كل جهاز P2و  P1قیم الاستطاعتین  أوجد  )21
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 23من  10 صفحة

 1وثیقة الإجابة 

 :A0  مخطط النشاط .1ج  

  

  :Dللرافعة والاستطاعةمع ربط دارة التحكم  4لأشغولة هوائي لالمعقب ال دارة .4ج

42

A A

B

R

P

40 41 43

A

B

R

P

&

B

A

B

P P

D

P

dD+ dD-
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 23من  11 صفحة

 2وثیقة الإجابة 

  :GMMA دلیلإكمال شروط الإنتقال بین مستطیلات الحالة في  .5ج

تحضیر المواد 
الأولیة والتسخین 

نزع العلب الغیر 
ممتلئة

Auto.Dcy.k

Ar+Cy/Cy

GPN

 

  :التحكم في درجة حرارة السائلجدول تشغیل دارة . 8ج

θ (°C)  V2(V)  V3(V)  S  R  Q  
وشیعة المرحل 

KA 

70°C 11,7  12,18          

75°C    12,18          

  

  :74198جدول الإزاحة للسجل . 10ج

 

  

  

  

  :المخطط المنطقي للعداد. 14ج

  

  

  

  

  

  

J

Q  

k

Q 

Q 

J

H 

k

Q 

Q 

J

H 

k

Q 

Q 

J

H 

k

Q 

Q     

A B C D

CLRCLRCLRCLR

H

PR PR PR PR

N=12

 

 X104 
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 23من  12 صفحة

  

  الثانيالموضوع 

  في علب كرتونیة غذائيلتعبئة منتوج نظام آلي 

   .ةصفح 12: یحتوي هذا الموضوع على

  .18إلى الصفحة  12من الصفحة : العرض

  .20إلى الصفحة  19من الصفحة : العمل المطلوب

 .23إلى الصفحة  21من الصفحة : وثائق الإجابة

  .دفتر الشروط

في في علب كرتونیة ) مسحوق الشكولاطة(یهدف النظام إلى تعبئة علب لمنتوج غذائي  :من التألیة الهدف. 1

 .أدنى وقت ممكن وبصفة مستمرة

 :التشغیل وصف. 2

  .شریط لاصق –علب كرتونیة  –علب منتوج غذائي  :المواد الأولیة

  : الكیفیة

  الذي یدیره المحرك ) 1(تقُدم علب المنتوج بواسطة البساطM1  حتى الضغط على الملتقطp1  ثم تُدفع

  .علب 6إلى مركز التعبئة، وتتكرر هذه العملیة مرتین للحصول على  Aعلب بالرافعة  3

  علب للمنتوج بواسطة الرافعتین  6تُعبئ العلبة الكرتونیة بـB وC  والمصاصة الهوائیةV .  

  3(تُحول العلبة الكرتونیة المعبئة إلى البساط (بواسطة الرافعة D ثم یدور البساط ،)عن طریق ) 2

  .للإتیان بعلبة كرتونیة فارغة MPPالمحرك خطوة خطوة 

  تُغلق العلبة الكرتونیة المعبئة بخروج ساقي الرافعتینE وF  لطي أطراف العلبة، ثم تتقدم العلبة بدوران

 M2مع مواصلة المحرك  G، تخرج ساق الرافعة p2وعند الكشف عنها بواسطة الملتقط  M2المحرك 

الثلاث في نفس الوقت  تعود الرافعات p2في الدوران لتثبیت الشریط اللاصق وبعد تجاوز العلبة للملتقط 

  .إلى وضعیاتها الإبتدائیة وبذلك تنتهي عملیة الغلق

مزودة بتجهیز میكانیكي یسمح بقطع الشریط اللاصق بعد تجاوز العلبة الكرتونیة المعبئة  Gالرافعة  :1ملاحظة

  .أثناء عملیة الغلق p2للملتقط 

 من أجل إستبدال العامل  جهاز إنذار لتنبیه ینطلق أةعلب كرتونیة معب 260الإنتهاء من غلق عند : 2ملاحظة

  .الشریط اللاصقأسطوانة 

  .عامل مختص لعملیات المراقبة والصیانة الدوریة وعامل دون اختصاص: الاستغلال. 3
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 23من  13 صفحة

 

 .حسب قوانین الأمن المعمول بها: الأمن. 4

 :أنماط التشغیل والتوقف. 5

 ختیار نمط التشغیلإب: التشغیل الیدوي manu،  بعد نهایة عملیة الضبط یضغط العامل على الزر

Init ،وبعد توفر الشروط الابتدائیة  لتهیئة الجزء المنفذ للنظامCI  لنظام إلى حالته الابتدائیةایعود. 

 عند اختیار نمط التشغیل :التحضیري التشغیلAuto تشغیلوالضغط على زر ال ma علبة  وضع، یتم

 .الغلق زأخرى مملوءة في مركو  تحویلكرتونیة فارغة في مركز ال

 بعد نهایة التشغیل التحضیري تنطلق دورة الإنتاج العادي :العادي التشغیل. 

 عند الضغط على زر التوقف  :التوقف العاديAr  ةحالالتوقف في الیواصل النظام الإنتاج حتى 

 .بتدائیةلإا

 عند الكشف عن حدوث خلل في أحد المحركین  :التوقف غیر العاديM1 و أM2  عن طریق

، یتوقف النظام  AUالتوقف الإستعجاليأو الضغط على الزر  ،RT2أو  RT1المرحلات الحراریة 

 .یقطع العامل الضغط والتغذیة ویخلي المراكز یدویاو 

 بعد معالجة الخلل وإعادة التسلیح  :التحضیر لإعادة التشغیلRea  یتم التحضیر لإعادة التشغیل

 حققلتهیئة الجزء المنفذ للنظام وبعد ت Initالزر بعدها یضغط العامل على .بإرجاع الضغط والتغذیة

 .یعود النظام إلى حالته الابتدائیة CIبتدائیة الشروط الإ

 :الوظیفیة المناولة. 6

 مخطط النشاط : الوظیفة الشاملةA-0 

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

W: طاقة كهربائیة وهوائیة.  

E: تعلیمات الاستغلال.  

C: إعدادات.  

R:  الضبط)N1 , N2 , NP , t1.(  

عبئ العلب الكرتونیة

W E C R

علب كرتونیة 
جاھزة

علب المنتوج

شریط لاصق

علب كرتونیة

عاملان نظام آلي

تقاریر
A-0
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 23من  14 صفحة

  

 :التكنولوجیة الاختیارات جدول. 7

  الملتقطات  المنفذات المتصدرة  المنفذات  الأشغولات

  تقدیم ال

M1 :3 محرك لاتزامني ~ 

  .اتجاه واحد للدوران
220/3800V , 50Hz.  

A : المفعول بسیطةرافعة.  

KM1 : ملامس

  .~24Vكهرومغناطیسي

dA : 2/3موزع أحادي الاستقرار   

  .~24Vتحكم كهروهوائي 
 

p1 : حضور عن ملتقط الكشف

  .منتوج غذائيعلب 

a : الرافعة ملتقط وضعیة ساقA.  

N1=2: عدد صفوف العلب.  

  عبئةالت

B : المفعول مزدوجةرافعة.  

C : المفعول مزدوجةرافعة.  

V : مصاصة هوائیة أحادیة

  .الاستقرار

dB+,dB- : موزع ثنائي الاستقرار

  .~24Vتحكم كهروهوائي 2/5

dC+,dC- : موزع ثنائي الاستقرار

  .~24Vتحكم كهروهوائي 2/5

dV : 2/3موزع أحادي الاستقرار   

 .~24Vتحكم كهروهوائي 

T1 :مؤجلة.  

b1, b0 : ساق وضعیة ملتقطي

  .Bالرافعة 

c1, c0 : ساق وضعیة ملتقطي

 .Cالرافعة 

t1 : 1.زمن التأجیلs  

تحویل ال

  والإتیان

D : المفعول بسیطةرافعة. 

 Mpp : خ/خمحرك.  

  

dD : 2/3موزع أحادي الاستقرار 

 .~24Vتحكم كهروهوائي 

  .سجل إزاحة

d : الرافعة ملتقط وضعیة ساقD. 

NP :عدد الخطوات.  

  غلقال

E : المفعول مزدوجةرافعة.  

F : المفعول مزدوجةرافعة.  

G : المفعول مزدوجةرافعة. 

M2 :3 محرك لاتزامني ~  

  .اتجاه واحد للدوران
380/660V , 50Hz  

dE+,dE- :الاستقرار  موزع ثنائي

  .~24Vتحكم كهروهوائي 2/5

dF+,dF- :موزع ثنائي الاستقرار  

 .~24Vتحكم كهروهوائي 2/5

dG+,dG- :موزع ثنائي الاستقرار  

 .~24Vتحكم كهروهوائي 2/5

KM2 : ملامس

  .~24Vكهرومغناطیسي

e1 , e0 : ساق وضعیة ملتقطي

  .Eالرافعة 

f1 , f0 : ساق وضعیة ملتقطي

  .Fالرافعة 

g1 , g0 : ساق وضعیة ملتقطي

  .Gالرافعة 

p2 : عن لكشف ل جوارملتقط

  .ةبأالعلب الكرتونیة المعحضور 

  عناصر

  القیادة

  والحمایة

ma :  ،  زر التشغیلAr :زر التوقیف    ،Auto/manu :الیدوي/مبدلة إختیار نمط التشغیل الآلي.  

init :ةــــــــزر التهیئ    ،AU:  التوقف الإستعجاليزر  .  

RT1 , RT2 :ات ثلاثیة الطور  ،  حمایة المحركتماسات المرحلات الحراریة لRéa :زر إعادة التسلیح  . 

  

 220/380V  ،50Hz :شبكة التغذیة
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 23من  15 صفحة

 :الزمنیة المناولة. 8

  

  

  
  

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

200

201

F/GCI : (100)
F/GPN : (10,20,30,40)

AU+RT1+RT2  

AU.RT1.RT2.Rea 

 GS متمن الأمن 

 

100

101 تھیئة آلیة للنظام

Init

CI

102 توقف في الحالة الإبتدائیة

Auto.ma

104

X1.X1-24.X3-24

105 تشغیل آلي

Ar

106 موصلة التشغیل حتى نھایة الدورة

107 تشغیل یدوي

FC

manu

manu.Init

103

تشغیل التحضیر

نھایة تشغیل التحضیر

I/GPN:(1)(1-24)(3-24)

 GCI متمن القیادة والتھیئة

 

2 التعبئة

3-24 1-24

نهایة التعبئة

=1

1 التقدیم

4 الغلق

3 التحویل والإتیان

نهایة التقدیم

نهایة الغلق

نهایة التحویل والإتیان

 GPN متمن تنسیق الأشغولات

 

 

)106X+  105X.(1X

 

 "التقدیم" 1 متمن الأشغولة

1 dA

1p

10

11

12

13

14

1KM

1X

a

1N

1N العد

14X
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 23من  16 صفحة

 

 :الهیكلیة المناولة .9
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 23من  17 صفحة

 

 :التكنولوجیة نجازاتالإ . 10

  1الشكل :جهاز الإنذاردارة و  عدالو كشف الدارة 

 

  التحكم في المحرك دارةMPP: 

 3الشكل: PIC16F84Aدارة المیكرومراقب  -ب                    2الشكل: دارة سجل الإزاحة -أ

  

 

  ن اللاتزامنیین لمحركلخط التغذیةM1 وM2: 4لشكلا 

  

  

  

 

  

 2N2222من النوع Tr3  المقحل
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 23من  18 صفحة

  :الملحق. 11

 خصائص المقاحل :1 جدولال. 

  

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  خصائص المرحلات الكهرومغناطیسیة: 2الجدول.                  

  

  

  

  

  بعض تعلیمات المیكرومراقب: 3الجدول PIC16F84A.  

  
  
  
  
  
  
  
  

  7490جدول تشغیل الدارة : 4الجدول                        .7490الدارة المندمجة.  
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 23من  19 صفحة

  العمل المطلوب

  . 1على وثیقة الإجابة A0أكمل مخطط النشاط  )1

  .من وجهة نظر جزء التحكم "الغلق" 4أنشئ متمن الأشغولة  )2

  ."التقدیم" 1حدد نوع بنیة متمن الأشغولة  )3

  لغة   الآلي المبرمج الصناعيفقط بالتكنولوجیا المبرمجة باستعمال  "التقدیم" 1لأشغولة نرید تجسید متمن ا )4

  ."O" بـ والمخارج "I  "بـ الموافق حیث نمثل المداخل متمن ال 1وثیقة الإجابةعلى أكمل . غرافسات   

   .1قة الإجابةعلى وثی GCI متمنالمن  X101،X102،X103املأ جدول معادلات التنشیط والتخمیل للمراحل  )5

  .2الإجابة وثیقة على  "التقدیم" 1أكمل ربط المعقب الكهربائي لمتمن الأشغولة  )6

  .2الإجابة وثیقة وفق دفتر الشروط على  GMMAأكمل بیان أنماط التشغیل والتوقف  )7

  23 من 17 الصفحة( 1الشكل: جهاز الإنذاردارة دارة الكشف والعد و.(  

  . في الطابق الأول R1حدد دور المقاومة  )8

  هل  ، KA1في وشیعة المرحل المار شدة التیار  حسبا )23من  18 الصفحة( 2و 1مستعینا بالجدول  )9

  .مناسب؟ برر إجابتك Tr3اختیار المقحل    

  .3 الإجابةلعداد على وثیقة المخطط المنطقي لأكمل  )10

  .حدد اسم ودور كل من الطابق الرابع والخامس )11

 .VDS و VGS و  IDالمقادیر الممیزة له ثم فسر  Tr4 أعط اسم المقحل )12

  .RL=4Ωحیث  RLمقاومة جهاز الإنذار في المار  شدة التیارل Icmaxالقیمة العظمى  حسبا )13

  .دارةلل المناسبین Tr6وTr5 نوع المقحلین  اختر )23من  18 الصفحة( 1اعتمادا على الجدول  )14

  التحكم في المحرك دارةMPP : 

 ).23 من 17 الصفحة( 2الشكل :دارة سجل الإزاحة -أ

  .3الإجابة  على وثیقة 0110بالقیمة  یسار حلقي والمشحونسجل الإزاحة  مخططربط  أكمل )15

 ).23من  17الصفحة ( 3الشكل: PIC16F84A دارة المیكرومراقب -ب

 .MPPللتحكم في المحرك  دارة المیكرومراقبنستبدل دارة سجل الإزاحة ب

  .حدد دور كل من الطابق الأول والثاني في الدارة) 16

  .3الإجابة الخاصة بجزء من برنامج التشغیل على وثیقة  والتعلیقات التعلیمات كتابة أكمل) 17

  

en
cy

-ed
uc

ati
on

.co
m/ex

am
s

www.ency-education.com



 

 23من  20 صفحة

  

  ن اللاتزامنیین لمحركلخط التغذیةM1 وM2: 23 من 17 الصفحة( 4لشكلا.(  

  ؟ عند التشغیل العادي لمحركینا يقران لفات ساكنإنوع  ما )18

  .كل محركلقلاع الإنوع حدد ) 19

  . M1خط تغذیة المحركالموجودین في  )2(و )1(ین أذكر أسماء العنصر  )20

 دراسة المحول أحادي الطور: 

 .100VA , 220/24V , 50Hz :الخصائص التالیة لهستعمل محول نلتغذیة المنفذات المتصدرة 

  :أجریت على هذا المحول التجارب التالیة

  U1=220V , U20=26V , P10=8.2W:)بدون حمولة( في حالة فراغ اختبار -

 I2CC=I2N ,   P1CC=9.1W: قصیرةاختبار بدارة  -

  .نسبة التحویل في الفراغ حسبا )21

  .RS قیمة المقاومة المرجعة للثانوي حسبا )22

   ثانوي رتحت توت I2=4.16A ینتج تیار ثانويU1=220V  أوليعند التشغیل الإسمي للمحول وبتوتر    

        U2=24V  0.8 استطاعةوبمعامل=Cosφ2.  

  . XSة المرجعة للثانوي قاوعقیمة المأوجد ثم  ΔU2 في الثانوي التوترالهبوط في  حسبا )23
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 23من  21 صفحة

  1وثیقة الإجابة 

  :A0النشاط  مخطط. 1ج

  

 :)لغة الغرافسات( لي المبرمج الصناعيمن وجهة نظر الآ 1شغولةلأل الموافق متمنال. 4ج

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

  :للمراحلوالتخمیل معادلات التنشیط جدول . 5ج

 

  التخمیل  التنشیط  المرحلة

X101     

X102      

X103      
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 23من  22 صفحة

 2وثیقة الإجابة 

 :"التقدیم" 1شغولةالمعقب الكهربائي لمتمن الأ. 6ج

    

  

 : GMMAبیان أنماط التشغیل والتوقف . 7ج
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 23من  23 صفحة

 3وثیقة الإجابة 

  :المخطط المنطقي للعداد

  :الإزاحة یسار حلقي

  :الخاصة بجزء من برنامج التشغیل والتعلیقات

  

  

  

  

  

 

المخطط المنطقي للعداد. 10ج

  

  

  

  

  

 

الإزاحة یسار حلقي سجلمخطط . 15ج

  

  

  

  

  

  

  

  

  

والتعلیقات التعلیماتكتابة . 17ج
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